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Odgovorni projektant .
Toma? Pevec, e

. tehnik

ld.st. £-9085

Sodelavec—projektant

Ales Tezak

Risal Simon Gomba¢
mesler LUK KOPER d.d. oslox El. shema zas¢itnega sistema
Vojkovo nabreZje 38, 6301 Koper
Faza Klasifikacijska &t. cc: | St. projekta St. nagrta

Objekt
Sanacija spodnje nosilne konstruke
in dostopnih mostov &t. 1,2 in 3

je obale TRTI

P/l

1488/2017

Datum

J
V. 2017

Meri
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St. lista
L-6




